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1. Im folgenden gehen wir aus von der folgenden Systemdefinition 

S* = [Ø, [U, [Ø, [S1, [Ø, [S2, [Ø, [S3, [Ø, ..., Sn]]]]]]]]] 

(vgl. Toth 2012a, 2013, 2014). Da die ontischen Nullstellen im Sinne von Toth 

(2012b) Systemformen darstellen, die mit Objekten und Teilsystemen belegt 

werden können, ist selbst dieses, relativ zur Distribution leerer und nicht-

leerer Teilrelationen "maximale" System noch erweiterbar. Im Gegensatz zur 

metasemiotischen Stellungstheorie entscheiden innerhalb der Ontik natürlich 

die praktischen Gegebenheit über die Anzahl zusätzlicher Teilsystembildun-

gen. 

2.1. S* = [Ø, [U, [Ø, [S1]]]] 

 

Rüdigerstr. 15, 8045 Zürich 

 

 

 



2 
 

2.2. S* = [Ø, [U, [Ø, [Ø, [S1]]]]] 

 

Fabrikstr. 47, 8005 Zürich 

Pelikanplatz 15, 8001 Zürich 

2.3. S* = [Ø, [U, [Ø, [Ø, [Ø, [S1]]]]]] 
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2.4. S* = [Ø, [U, [Ø, [Ø, [Ø, [Ø, [S1]]]]]]] 
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